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Die Erfjndung betrtfft eine Vorrichtung und ein Verfah- 
ren zum ObenA/achen wenigstens eines Arbeitsvorganges 
mit mindestens einem beweglichen Datenaufnahmegerat 
(2), welches einen digitalen Datenspeicher und eine auto- 
mattsche Positionsbestimmungsvorrichtung aufweist, 
und mit einer zentralen Datenverarbeitungsvorrichtung 

(1) , welche eine Schnittstelle zum Datenaufnahmegerat 

(2) aufweist. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, die beschrie- 
bene Vorrtchtung derart weiterzubilden, daf^ sie auf die 
Ausfuhrung des Arbettsvorgangs EinfluS nehmen kann. 
Ferner ist es Aufgabe der Erfindung, ein Verfahren zum 
UbenA/achen wenigstens eines Arbeitsvorgangs zu schaf- 
fen, mit dem auf diesen Arbeitsvorgang Einftut^ genom- 
men werden kann. 

Diese Aufgabe wird dadurch geldst, da(^ das bewegliche 
Datenaufnahmegerat (2) eine Daten-Ausgabevorrlchtung 
und Ausgabesteuerungsmittel aufweist wobei die Aus- 
gabesteuerungsmittel in Abhangf'gkeit von den Positions- 
daten der Positionsbestimmungsvorrichtung aus dem di- 
gitalen Datenspeicher Daten abruft, welche einen den Po- 
sitiondaten zugeordneten Arbeitsvorgang betreffen und 
diese an die Daten-Ausgabevorrichtung weiterleiten. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Ober- 
wachen wenigstens eines Arbeitsvoiganges mit mindestens 
einem beweglichen Datenaufnahmegerat, welches einen di- 
gitalen Datenspeicher und eine automatische Positionsbe- 
stimmungsvorrichlung aufweist, und mit einer zentralen Da- 
tenverarbeitungsvorrichtung, welche eine Schnittstelle zum 
Datenaufnahmegerat aufweist. 

[0002] Eine derartige Vorrichtung ist beispielsweise be- 
kannt aus der deutschcn Patentanmeldung 
DE43 31 374 A 1. Hier wird eine Einrichtung zur Erfas- 
sung, Speicherung und Auswertung der Daten wenigstens 
eines Arbeitsvoigangs beschrieben. In Abweichung von Ob- 
lichen Stechuhren, mit denen Wachpersonal an verschiede- 
nen Stcllen seine Anwesenheit dokumentiert und den ord- 
nungsgemaBen Obcrwachungsablauf bestatigt, soil die Ein- 
richtung aus der genannten Druckschrift das vollstandige 
Uberwachen unter EinschluB einer Fahrstrecke zwischen 
den Kontrollorten ermoghchen, ohne zusatzliche und auf- 
wendige Auswertearbeit nach sich zu ziehen. 
[0003] Hierfur wird die Installation eines Datcngebers in 
einem Fahrzeug vorgeschlagen, der mit dem Datenaufnah- 
megerat gekoppelt werden kann. Dadurch werden gemaB 
der genannten Druckschrift nicht nur die Anwesenheitsda- 
ten aufgenommen, sondem auch die Fahrzeugdaten, d. h. 
die Daten Uber die gefahrene Fahrstrecke, Fahrdauer etc. 
[0004] Nachteil der bekannten Einrichtung ist die Iktsa- 
che, daB diese nur passiv der Uberwachung des Arbeitsvor- 
ganges dient, ohne auf diesen EinfluB nehmen zu konnen. 
[0005] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, die be- 
schriebene Vorrichtung derarl weiterzubilden, daB sie auf 
die Ausfiihrung des Arbeilsvorgangs EinfluB nehmen kann. 
Femer ist es Aufgabe der Erfindung, ein Verfahren zum 
Uberwachen wenigstens eines Arbeitsvorgangs zu schaffen, 
mit dem auf diesen Arbeitsvorgang EinfluB genommen wer- 
den kann. 

[0006] Beziiglich der Vorrichtung wi rd die Aufgabe erfin- 
dungsgemaB durch die Merkmale des Anspruchs 1 gelost 
[0007] Dementsprechend weist die erfindungsgemaBe 
Vorrichtung nicht nur Datenaufnahme- und Datenerfas- 

sungsvorrichtungen auf, mit denen Positionsdaten, Fahr- 
zeugdaten etc. erfaBt werden konnen. Sie ist zusalzlich mit 
einer Datenausgabevorrichtung, z. B. einem Anzeigebild- 
schirm oder einem Lautsprecher, versehen. tJber die Daten- 
ausgabevorrichtung werden durch Ausgabesteuerungsmittel 
abgespeicherte Daten in Abhangigkeit von den Positionsda- 
ten ausgegeben, so daB der Benutzer des beweglichen Da- 
tenaufnahmegerates sie wahmehmen kann. 
[0008] Somit kann das bewegliche Datenaufnahmegerat 
gemaB der Erfindung zwei Funktionen ubemehmen. Zum 
einen protokolliert es mittels der automatischen Positionsbe- 
stinunungsvonrichtung die Bewegungen des Benutzers die- 
ses Datenaufnahmegerates. Zum anderen zeigl es dem Be- 
nutzer in Abhangigkeit der Posilionen, an denen sich der 
Benutzer zu besdmmen Zeitpunkten befindet, Inform atio- 
nen zu bestimmten Arbeitsvorgangen an. 
[0009] Dariiber hinaus kann das bewegliche Datenaufnah- 
megerat auch Dateneingaben des Benutzers aufnehmen und 
den jeweiligen Positionsdaten oder den jeweiligen Arbeits- 
vorgangen zugeordnet abspeichern. 
[0010] SchlieBlich kann das bewegliche Datenaufnahme- 
gerat auch von der zentralen Datenverarbeitungsvorrichtung 
gemaB einem dort abgespeicherten Arbeitsplan mit Daten 
ubereinzelne Arbeitsvorgange und diesen zugeordneten Po- 
sitionsdaten versorgt werden. Das bewegliche Datenaufnah- 
megerat gibtdann uber die Datenausgabevorrichtung zu- 
nachst dem Benutzer das als erstes anzufahrende Ziel an, bis 
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seine automatische Positionsbestimmungsvorrichtung das 
Enreichen dieses Ziels meldet. In einem nachsten Schritt 
werden die an dieser Position duichzufuhrenden Arbeits- 
schritte sowie weitere, dem Arbeitsvorgang zugeordnete In- 
5 formationen angezeigt, so daB der Benutzer des bewegli- 
chen Datenaufnahmegerates voUstandig uber die durchzu- 
flihrenden Arbeitsschritte informiert ist. 
[0011] Nachdem der Benutzer die Durchfuhrung der vor- 
gegebenen Arbeitsschritte durch Dateneingabe quittierl hat, 
10 zeigt das bewegliche Datenaufnahmegerat die Positionsda- 
ten des nachsten Ziels an. Der Benutzer wird gemaB dem 
vorgegebenen Arbeitsplan durch eine Folge von Zielpositio- 
nen gefiihrt. Bei Erreichen jeder Position werden automa- 
tisch die Daten zu den dieser Position zugeordneten Arbeits- 
15 vorgangen angezeigt. 

[0012] Die erfindungsgemaBe Vorrichtung eignet sich ins- 
besondere zur Steuerung der Arbeitsablaufe von Wartungs- 
arbeilen. Beispielsweise miissen technische Einrichtungen 
auf Flughafen, Verkehrswegen, Strom- und Wasserversor- 
20 gungsnetzen sowie anderen Versorgungs- und Transportein- 
richtungen regelmaBig konU*olliert und gewartet werden. 
Detaillierte Wartungsplane und Wartungsanweisungen exi- 
stieren fiir derartige Einrichtungen. In den meisten Fallen 
liegen diese Wartungsplane und -anweisungen schon in di- 
25 gitalerForm vor. 

[0013] Die erfindungsgemaBe Vorrichtung ermoglicht nun 
ein zuverlassiges und automatisches Umsetzen der Vorga- 
ben aus den Arbeitsplanen, Fristen und Terminen aus derar- 
tigen Wartungsunterlagen. In der zentralen Datenverarbei- 
30 tungsvorrichtung soUten alle durch eine bestimmle abge- 
schlossene Gruppe von Arbeitem durchzufuhrenden Arbei- 
ten einschlieBIich diesbeziiglicher Daten (Wiederholungsin- 
tervall, Beschreibung der Arbeitsschritte zu einem Arbeits- 
vorgang etc.) abgespeicherl werden. Die zenUrale Daten ver- 
35 arbeitungsvorrichtung kann dann unter Benutzung der Da- 
ten uber die einsetzbaren Arbeiter einen Arbeitsplan fiir die 
Ausftihrung der verschiedenen Atbeitsvorg^nge erstellen. 
Tbile dieses Arbeitsplans, die jeweils durch einen Arbeiter 
auszufiihren sind, kann die zentrale Datenverarbeitungsvor- 
40 ricbtung auf das diesem Arbeiter zugeordnete bewegliche 
Datenaufnahmegerat uberUragen. Uber das bewegliche Da- 
tenaufnahmegerat wird der Arbeiter in der vorgegebenen 
Reihenfolge zu den verschiedenen Positionen geleitet. Stellt 
das bewegliche Datenaufnahmegerat das Erreichen einer be- 
45 stimmten Position fest, wird - wie erwahnt - angezeigt, wel- 
che Arbeitsschritte auszufiihren sind. 
[0014] Sowohl die angezeigten Daten als auch die durch 
den Benutzer eingegebenen Daten (z. B. OberTastatur oder 
Mikrofon eingegebene Zustandsberichte) werden vorzugs- 
50 weise in dem digitalen Datenspeicher des beweglichen Da- 
tenaufnahmegerats abgespeicherl und auf die zentrale Da- 
tenverarbeitungsvorrichtung iibertragen. Die zentrale Da- 
tenverarbeitungsvorrichtung kann in Abhangigkeit von die- 
sen iibertragenen Daten dann die nachsten Zeitpunkte fiir 
55 die Wiederholung der durchgefuhrten Arbeiten errechnen 
und kontinuierlich fiir alle Arbeiter die Arbeitsplane erstel- 
len. 

[0015] Selbstverstandlich konnen die Daten der erfin- 
dungsgemaBen Vorrichtung auch fur eine Abrechnung der 
60 durchgefuhrten Arbeitsvoigange gegenuber einem Auftrag- 
geber verwandt werden. Weiter konnen sie fiir statistische 
Zwecke ausgewertet werden. SchUcBlich konnen sie einen 
Leistungsnachweis der Arbeiter Hefem, welche die jeweili- 
gen DatenaufnahmegerSte benutzen. 
S5 [0016] Oblicherweise werden als Daten- Ausgabevorrich- 
tungen Anzeigebildschirme, z. B. LCD-Bildschirme, ver- 
wcndct. Bei beweglichen Datenaufnahmegeraten, die zu ei- 
nem groBen Teil in einem Fahrzeug eingesetzt werden, kon- 
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nen alternativ oder zusatzlich Lautsprccher als Datenausga- 
bevorrichtung verwendet werden. So kann der Benutzer 
durch Lautsprecher wiedei^egebene Daten erfassen, ohne 
den Blick auf das Datenaufnahmegerat richten zu miissen. 
In diesem Fall soUte vorzugsweise ein Spracherzeugungs- 5 
modul der Datenausgabevorrichlung zugeordnel sein, wel- 
che die jeweiligen Daten in Sprachsignale umwandelt. Da- 
bei konnen die Daten (z. B. Anweisungen zu bestimmten 
Aibeitsschritten) bereits als digitale Dateien von Sprachauf- 
nahmen vorliegen. In diesem Fall ist das Spracherzeugungs- 10 
modul lediglich ein ublicher Digital/Analogwandler, der die 
digitalen Tondateien in ein Spannungssignal zur Ansteue- 
rung eines Lautsprechers umwandelt. 
[0017] Es ist aber auch mogUch, abstrakte Daten in 
Sprachsignale umzuwandehi. Beispielsweise konnen Positi- 15 
onsdaten in Ortsnamcn umgewandek werden oder abgespei- 
cherle Textsignale in gesprochenen Text umgewandelt wer- 
den. Hierfur konnen digitale Spracherzeugungsmodule ver- 
wendet werden, die im groBen Umfang bereits aus dem 
Stand der Technik bekannt sind. 20 
[0018] Als Dateneingabevorrichtung kommt selbstver- 
standlich zunachst eine beliebig geartete l^tatur in Frage. 
Wenn beispielsweise lediglich die Bestatigung verschiede- 
ner Arbeitsschritte erwiinscht ist, kann ein einzelner Taster, 
der ein Spannungs- oder Widerstandssignal zu dem beweg* 2S 
lichen Datenaufnahmegerat weiterleitet, verwendet werden. 
Fur Texteingaben solke eine geeignete Texttastatur verwen- 
det werden. Die Tastatur kann auch auf einem Beriihrungs- 
bildschirm (Touch-Screen) realisiert sein. 
[0019] Alternativ kann als Dateneingabevorrichtung ein 30 
Mikrofon verwendet werden. Dabei konnen einerseits die 
gesprochenen Worte als digitalisierte Tondateien abgespei- 
chert werden. Andererseits konnen die gesprochenen Worte 
analysiert werden und ihr Inhalt beispielsweise als Text ab- 
gespeicheit werden. Entsprechende Sprachanalysepro- 3S 
gramme fUr Computer sind bereits seit mehreren Jahren im 
Handel erhalllich. 

[0020] Als Posidonsbestimmungsvorrichtung kommt bei- 
spielsweise eine Satellitennavigationsschaltung in Frage. 
Derartige Module, die das amerikanische Satellitensysem 40 
"Global Positionning System" (GPS) nutzen, sind schon fur 
geringe Kosten mit auBerst geringer BaugroBe erhaltlich. Es 
konnen jedoch auch beliebige andere Positionsbestim- 
mungsvorrichtungcn benutzt werden. Beispielsweise ist es 
heutzutage im Mobiltelefonnetz moglich, die Position eines 45 
Mobiltelefons bis auf wenige Meter genau zu bestimmen. 
Diese Positionsbestimmung stiitzt sich zum einen auf die 
eindeutige Lage der Funkzelle im Funknetz, uber welche ein 
Mobiltelefon kommuniziert. Zum anderen lassen sich inner- 
halb einer Funkzelle durch verschiedene Signalstarken des 50 
jeweiligen Mobiltelefons, die an verschiedenen Sendem an- 
konunen, sehr genaue Positionsbestimmungen durchfuhren. 
Es ist somit moglich, das bewegliche Datenaufnahmegerat 
mit einer Funk-Sende/Empfangseinheit zu versehen, welche 
ein iibliches Mobiltelefonnetz nutzt. In Deutschland arbei- 55 
ten derartige Netze zur Zeit nach dem GSM-Standard und in 
der nahen Zukunft nach dem UMTS-Standard. 
[0021] Die Funk-Sende/Empfangseinheit kann zusatzlich 
zur Datenubertragung zwischen dem mobilen Datenaufnah- 
megerat und der zenlralen Datenverarbeitungsvorrichtung 60 
benutzt werden. 

[0022] Bezuglich des Verfahrens wird die Aufgabe erfin- 
dungsgemaB durch die Merkmale des Anspruchs 12 gelost. 
Hier sind die Schritte fiir das positionsabhangige Abrufen 
der bestimmten Arbeitsvorgangen zugeordneten Daten und 65 
die Ausgabe dieser Daten auf die Ausgabevorrichtung be- 
schrieben. ' 
[0023] Vorzugsweise werden Kngaben des Benulzers 



uber eine Dateneingabevorrichtung aufgenommen und ab- 
gespeichert. Die Abspeicherung der aufgenommenen Daten 
erfolgt insbesondere in Verbindung mit den aktuellen Positi- 
onsdaten und/oder in Verbindung mit den Daten des Ar- 
beitsvorganges, der diesen Positionsdaten zugeordnet ist. So 
kann beispielsweise iiber eine Spracheingabe ein Konmien- 
tar zu einem Arbeitsschritt abgespeichert werden. Wenn ein 
Arbeiter an einem Ort angekommen ist, in dem beispiels- 
weise ein bestinuntes Bauwerk (Briicke, Abwasserkanal 
o. a.) zu inspizieren ist, werden die dem Arbeitsvoigang zu- 
geordneten Daten angezeigt (z. B. Texlanzeige "Kontrolle 
der Bruckenrampen"). Daraufhin kann der Arbeiter bei- 
spielsweise durch Tastenbetatigung einfach die Inspektion 
bestatigen oder durch Aufsprechen eines Konmientars wie 
zum Beispiel einer Schadensmeldung zusatzliche Daten ein- 
geben, die dann zusammen mit dem Arbei Is vorgang abge- 
speichert und zur zentralen Datenverarbeitungsvorrichtung 
ubermittelt werden. 

[0024] Wie erwahnt, soli insbesondere uber die zentrale 
Datenverarbeitungsvorrichtung eine automatische Arbeits- 
steuerung ftir eine Gruppe von Arbeitem, die jeweils ein be- 
wegliches Datenaufnahmegerat verwendet, durchgefOhrt 
werden. Zur Steuerung der einzelnen Arbeitsvoigange kann 
bereits das Ausgabesteuerungsmittel der einzelnen bewegli- 
chen Datenaufnahmegerate die Daten zum Arbeits vorgang 
in Abhangigkeit vom Fortschritt des Arbeitsvorgangs, d. h. 
in Abhangigkeit von eingegebenen Daten, abrufen und an- 
zeigen. Ebenfalls konnen Daten in Abhangigkeit von fruhe- 
ren Daten abgerufen werden. Beispielsweise kann dem Ar- 
beiter durch das bewegliche Datenaufnahmegerat ein Kom- 
mentar eines frliheren, an gleicher Stelle tatigen Arbdters 
abgespielt werden, 

[0025] Wie erwahnt, wird vorzugsweise ein vollstandiges 
Protokoll sowohl der durch die beweglichen Datenaufnah- 
megerate aufgenommenen Daten als auch der durch diese 
Gerate angezeigten Daten erstellt. D^ gesamte Arbeitsab- 
lauf des Arbeiters, der das bewegliche Datenaufnahmegerat 
benutzt, kann hierdurch rekonstruiert werden. Femer kon- 
nen samtliche, an einem bestimmten Bauwerk durchgefiihr- 
ten Arbeiten archiviert werden. Die protokoUierten Daten 
werden auf die zentrale Datenverarbeitungsvorrichtung 
ubermittelt und dori verwaltet. 

[0026] Eine Ausfuhrungsform der Erfindung wird unter 
Bezugnahme auf die beigefiigten Zeichnungen erlautert Die 
Zeichnungen zeigen in: 

[0027] Fig, 1 die beidcn wesentlichen Gerate der erfin- 
dungsgemaBen Vorrichtung und 

[0028] Fig, 2 die einzelnen Bestandteile des beweglichen 
Datenaufnahmegerates der erlindungsgemafien Vorrichtung. 
[0029] Wie in Fig. 1 erkennbar, besteht die erfindungsge- 
maBe Vorrichtung im wesentlichen aus einer zentralen Da- 
tenverarbeitungsvorrichtung 1 und einer Vielzahl bewegli- 
cher Datenaufnahmegerate 2. Die zentrale Datenverarbei- 
tungsvorrichtung ist ein handelsiiblicher Computer mit Mas- 
senspeicher (Festplatte), Arbeitsspeicher (RAM), Eingabe- 
vorrichtungen (Tastatur, Maus, etc.), Ausgabevorrichtungen 
(Bildschirm, Lautsprecher etc.) sowie handelsiiblichen wei- 
teren Peripheriegeraten (optische Laufwerke, Diskettenlauf- 
werke) und vorzugsweise einem AnschluB an ein lokales 
Computemetzwerk und an das Internet sowie das Telefon- 
netz. Es konnen beispielsweise Workstations oder GroB- 
rechner verwendet werden. Modeme PCs (Personal Compu- 
ter) konnen auch ausreichende Speicher- und Prozessorka- 
pazitaten aufweisen, um die anfallenden Datenmengen zu 
verwalten. 

[0030] Der wesentliche Bestandteil der erfindungsgema- 
Ben Vorrichtung ist eine Anzahl beweglicher Datenaufnah- 
megerate 2, welche jeweils einem Arbeiter oder einem Ar- 
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beitstrupp zugeordnet werden. In der zentralen Datenverar- 
beitungsvorrichtung sind alle von den zugeordneten Arbeit- 
strupps durchzufuhrenden Arbeitsvoigange sowie die Orte, 
an denen diese Arbeilsvorgange ausgefiihrt werden miissen, 
abgespeichert. Femer sind den Arbeitsvorgangen zugeord- 5 
nete Wederholungsintervalle abgespeichert. Somit kann die 
zentrale Datenverarbeitungsvorrichtung automatisch cxier 
mit geringer Unterstutzung durch einen Benutzer fur die 
verschiedenen Arbeiler oder TVupps einer vorgegebenen 
Einheit die ArbeitsablSufe festlegen. lo 
[0031] FUr jeden Arbdter eigeben sich fUr einen bestimm- 
ten Aibeitszeitabschnitt (beispielsweise einem Aibeitstag) 
eine gewisse Menge an Daten zu der Gesanttheit der duich 
diesen Arbeiter durchzufuhrenden Arbeitsvorgange. Den 
Arbeitsvorgangen sind ebenfalls die Positionsdaten der Ein- 15 
richtung zugeordnet, an welcher die Arbeitsvoigange auszu- 
fiihren sind. Diese Datenmenge wild zu Beginn des Arbeils- 
zeitabschnittes auf das bewegliche Datenaufnahmegerat des 
entsprechenden Arbeiters ubertragen. 

[0032] Nachfolgend fuhrt das bewegliche Datenaufnah- 20 
megerat den Arbeiter durch seinen Arbeitstag in einer fest- 
gelegten Reihenfolge von einer Position zur nachsten und 
leitet ihn zur Durchfiihrung der jeweiligen Aibeitsvoigange 
an. Dabei protokoUiert das Datenaufnahmegerat sowohi die 
tatsSchlichen Positionsdaten als auch die Dateneingaben 2S 
durch den Arbeiter. 

[0033] Die Fig. 2 zeigt die grundlegenden Bestandteile 
des beweglichen Datenaufnahmegerats 2. Es umfaBt zu- 
nachst einen Anzeigemonitor 3 sowie einen digitalen Spei- 
cher 4. Der digitale Speicher kann ein einfacher Arbeilsspei- 30 
cher (RAM) oder ein mehr oder weniger dauerhafter Perma- 
nenlspeicher (EPROM, EEPROM, Festplatte etc.) oder eine 
Kombination von beiden sein. 

[0034] Femer ist eine automatischen Positionsbestim- 
mungsvorrichtung 5 zu erkennen, die im vorliegenden Fall 3S 
durch ein GPS-ModuI gebildet wird. Die elektrische Schal- 
tung umfaBt weiter ein Sende- und Empfangsmodul 6, wel- 
ches nach einem gangigen Mobillelefon-Standard arbeitet 
(UMTS oder GSM). X)ber dieses Modul 6 konnen iiber die 
existierenden digitalen Mobiltelefonnetze Daten von der 40 
zenU-alen Datenverarbeitungsvorrichtung 1 auf die mobilen 
Datenaufnahmegerate 2 ubertragen werden. Selbstversiand- 
lich kann altemativ ein Steckkontakt als Schnittstelle zwi- 
schen Datenaufnahmegerat und Datenverarbeitungsvorrich- 
tung verwendet werden. 45 
[0035] SchlieBlich verfugt das mobile Datenaufnahmege- 
rat 2 iiber eine Enorgiequelle 7, insbesondere einen Akku- 
muiator, d. h. eine wiederaufladbare Batterie. 
[0036] Zur Eingabe von Texten und Bestatigungssignalen 
durch den Benutzer dient die in Fig. 1 zu erkennende Tasta- 50 
tur 9 der beweglichen Datenaufnahmegerate 2. 

Bezugszeichenliste 

1 Datenverarbeitungsvorrichtung 55 

2 Datenaufnahmegerat 

3 Anzeigemonitor 

4 Speicher 

5 Positionsbesdmmungsvorrichtung 

6 Sende/Empfangsmodul 60 

7 Energiequelle 

8 zentraler Prozessor 

9 Tastatur 

Patentanspruche 65 

1 . Vorrichtung zum Uberwachen wenigstens eines Ar- 
beitsvorganges mit mindestens einem beweglichen Da- 



tenaufnahmegerat (2), welches einen digitalen Daten- 
speicher (4) und eine automatische Positionsbesdm- 
mungsvorrichtung (5) aufweist, und mit einer zenU^len 
Datenverarbeitungsvorrichtung (1), welche eine 
Schnittstelle zum Datenaufnahmegerat (2) aufweist, 
dadurch gekennzeichnet, daB das bewegliche Daten- 
aufnahmegerat (2) eine Daten-Ausgabevorrichtung (3) 
und Ausgabesteuerungsmittel aufweist, wobei die Aus- 
gabesteuerungsmittel in Abh^gigkeit von den Positi- 
onsdaten der Positionsbestinmiungsvorrichtung (5) aus 
dem digitalen Datenspeicher (4) Daten abrufl, welche 
einen den Positionsdaten zugeordneten Arbeitsvoigang 
betreffen und diese an die Daten-Ausgabevorrichtung 

(3) weiterleiten. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das bewegliche Datenaufnahmegerat (2) 
eine Daten-Eingabe vorrichtung (9) und Eingabesteue- 
rungsmittel aufweist, welche iiber die Daten-Eingabe- 
vorrichtung (9) eingegebenen Daten im Datenspeicher 

(4) abspeichert, vorzugsweise in Verbindung mit den 
aktuellen Positionsdaten oder mit Daten des den Positi- 
onsdaten zugeordneten Arfoeitsvorgangs. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Daten-Ausgabevorrichtung ei- 
nen Anzeigebildschirm (3) umfaBt. 

4. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die Daten-Aus- 
gabevorrichtung einen Lautsprecher umfaBt. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Daten-Ausgabevorrichtung ein 
Spracherzeugungsmodul zur Umwandlung der gespei- 
cherten Daten in Sprachsignale umfaBt. 

6. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
sprilche, dadurch gekennzeichnet, daB die Daten-Ein- 
gabevorrichtung eine Tastatur (9) mit mehreren Einga- 
betasten umfaBt. 

7. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die Daten-Ein- 
gabevorrichtung ein Mikrofon umfaBt. 

8. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die Daten-Ein- 
gabevorrichtung ein Spracherkennungsmodul umfaBt. 

9. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet. daB die Positionsbe- 
stimmungsvorrichtung eine Satellitennavigationsschal- 
tung, insbesondere ein GPS-ModuI (5), umfafit. 

10. Vorrichtung nach einem der vorangehenden An- 
sprtiche, dadurch gekennzeichnet, daB die Schnittstelle 
zwischen Datenaufnahmegerat (2) und zentraler Da- 
tenverarbeitungsvorrichtung (1) beriihrungslos arbei- 
tet. 

11. Vorrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Datenaufnahmegerat ein Funk- 
Sende- und Empfangsmodul (6) umfaBt, iiber die Si- 
gnale von und zu der zenU^len Datenverarbeitungsvor- 
richtung (1) gesendet werden konnen. 

12. Verfahren zum Uberwachen wenigstens eines Ar- 
beitsvorganges mit Hilfe mindestens eines bewegli- 
chen Datenaufnahmegerates (2), welches einen digita- 
len Datenspeicher (4) und eine automatische Positions- 
bestimmungsvorrichtung (5) aufweist, und einer zen- 
tralen Datenverarbeitungsvorrichtung (1), welche eine 
Schnittstelle zum Datenaufnahmegerat (2) aufweist, 
gekennzeichnet durch die folgenden Schritte, 

~ einem in dem beweglichen Datenaufnahmege- 
rat (2) angeordneten Ausgabesteuerungsmittel 
werden die aktuellen Positionsdaten zugelcitet; 
- das Ausgabesteuerungsmittel ruft in Abhangig- 
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keit von den Positionsdaten aus dem digitalen Da- 
tenspeicher (4) Daten ab, welche einen den Positi- 
onsdaten zugeordneten Arbeitsvorgang betieffen; 

- das Ausgabesteuerungsmittel lei let die abgeni- 
fenen Daten an einee Daten-Ausgabevorrichtung 5 
(3) weiter. 

13. Verfahren nach Anspnich 12, zusatzlich gekenn- 
zeichnet durch die folgenden Schritte: 

- eine Daten-Eingabevoirichtung (9) des beweg- 
lichen Datenaufnahmegerdts (2) ninunt Datenein- lo 
gaben des Benutzers auf; 

- Eingabesteuerungsmittel des beweglichen Da- 
tenaufhahmegerats (2) speichert die eingegebenen 
Daten im Datenspeicher (4) ab. 

14. Verfahren nach Anspruch 13, dadurch gekenn- IS 
zeichnet, daB die eingegebenen Daten in Verbindung 
mit den aktuellen Positionsdaten abgespeichert wer- 
den. 

15. Verfahren nach Anspruch 13, dadurch gekenn> 
zeichnet, daB die eingegebenen Daten in Verbindung 20 
mit den Daten des den Positionsdaten zugeordneten 
Arbeitsvorgangs abgespeichert werden. 

16. Verfahren nach einem der Anspruche 12 bis 15, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Ausgabesteuerungs- 
mittel bestimmte, den Arbeitsvorgang betrefTende Da- 25 
ten in Abhangigkcit von Daten abruft, die friiher in 
Verbindung mit den aktuellen Positionsdaten abgespei- 
chert wurden. 

17. Verfahren nach einem der Anspruche 13 bis 16, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Ausgabesteuerungs- 30 
mittel bestimmte, den Arbeitsvorgang betrefFende Da- 
ten in Abhangigkeit von iiber die Daten-Eingabevor- 
richtung (9) eingegebenen Daten abruft. 

18. Verfahren nach einem der Anspriiche 12 bis 17, 
dadurch gekennzeichnet, daB die abgerufenen Daten in 3S 
Verbindung mit den jeweiligen aktuellen Positionsda- 
ten sowie Datum und Uhrzeit durch das bewegliche 
Datenaufnahmegerat (2) iiber die Schnittstelle an die 
zentrale Datenverarbeitungsvorrichtung (1) ubermittelt 
und dort gespeicherl werden. 40 

19. Verfahren nach einem der Anspruche 12 bis 18, 
dadurch gekennzeichnet, daB die eingegebenen Daten 
in Verbindung mit den jeweiligen aktuellen Positions- 
daten sowie Datum und Uhrzeit durch das bewegliche 
Datenaufnahmegerat (2) iiber die Schnittstelle an die 4S 
zentrale Datenverarbeitungsvorrichtung (1) ubermittelt 
und dort gespeichert werden. 

20. Verfahren nach einem der Ansprtiche 12 bis 19, 
dadurch gekennzeichnet, dafi auf das bewegliche Da- 
tenaufnahmegerat (2) iiber Funksignale Daten von der 50 
zentralen Datenverarbeitungsdnheit (1) iibertragen 
werden. 

21. Verfahren nach einem der Anspruche 12 bis 20, 
dadurch gekennzeichnet, daB von der zentralen Daten- 
verarbeitungseinheit (1) in Abhangigkeit von einem 55 
dort abgespeicherten Arbeitsplan Daten zu einzelnen 
Arbeitsvorgangen und diesen Arbeitsvorgangen zuge- 
ordnete Positionsdaten auf das bewegliche Datenauf- 
nahmegerat (2) iibertragen werden und durch dessen 
Daten-Ausgabecinheit ausgegeben werden. 60 
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